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(§4) Capteur d'energle perpetuelle. 

(57) Dispositif permettant d'obtenir un mouvement rotatif 
continu, perpetuel et autonome. 

II comprend un support mobile immerge dans I'eau, 
constitue de deux rouleaux de rotation (1 ) relies par une 
courroie de transmission (2) sur laquelle sont fixees syme- 
triquement et en parallele sept paires, au minimum, de cy- 
lindres (4), inverses I'un par rapport a ('autre dans une 
meme paire, et a I'interieur desquels se trouve un piston 
mobile (5) qui em prison ns et chasse en phase descen- 
dants un volume d^air (6), vers le deuxieme cylindre de la 
paire, par un conduit d'air flexible (8). To us les elements du 
dispositif etant de meme poids et volume, un desequilibre 
est cree par la poussee d'Archimede dQ au volume d'air, 
provoquant ainsi le mouvement rotatif. 

(.'invention peut etre utilisee com me un capteur d'energie 
perpetuelle, ou bien com me noria. 
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La presente invention concerne un montage mecanique 
immerge dans l'eau qui provoque un mouvement rotatif continu, 
perpetuel et autonome . 

Dans les dispositifs connus de ce genre, aucun 
appareiliage n'a fait lieu de fonction identique a celui-ci . 
Par - rapprochement, ii existe une machine a godets, appelee 
noria, qui sert uniqueraent a elever l'eau, fonctionnant 
suivant le principe du chapelet hydraulique . 

Mais ce dispositif presente 1 1 inconvenient de ne 
fonctionner qu'avec I'aide d'une force exterieure telle un 
moteur ou un animal par exemple, et de n* avoir comme fonction 
unique que celle d 1 elever l'eau. 

Le dispositif suivant 1' invention, permet d'eviter ces 
inconvenient s . 
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Dans celui-ci en effet, il est possible d'obtenir un 
mouvement rotatif continu, autonome et perpetuel a volonte, 
sans aucune source d'energie exterieure pour engendrer le 
mouvement. De plus, il est possible de recuperer de l'energie 
grace au mouvement ainsi cree. Car si sept paires de cylindres 
et pistons suffisent pour engendrer le mouvement, toutes les 
paires de cylindres et pistons supplementaires fourniront une 
energie recuperable. Exemple. 

- Dispositif avec 10 paires de cylindres et pistons 

- 7 paires pour engendrer le mouvement 

- 3 paires pour fournir une energie supplementaire 
Soit energie recuperee: E=3 x FVA 

Avec FVA- force volume d'air contenu dans un cylindre dQ a la 
poussee d 1 Archimede . 

Le mouvement du dispositif est lent, mais peut etre 
puissant en jouant sur la demult iplicat ion mecanique par un 
jeu de pignons exterieur au dispositif. 

Le dispositif, objet de 1* invention, comporte un montage 
mecanique immerge dans l'eau, qui, par un jeu d'equilibre 
entre des poids qui s'annulent et un volume d'air qui 
desequilibre le systeme provoque un mouvement continu. 

Le principe de conception est le suivant : 
3 elements composent le systeme : 

- Des cylindres et pistons identiques accouples 2 par 2 qui 
ont pour but de chasser un certain volume d'air vers le bas . 

- Un support compose de deux rouleaux de rotation et d'une 
surfaxe flexible recevant les cylindres montes en parallele, 
qui par sa forme annule les poids et devient mobile par le 
volume d'air qui tend a remonter a la surface. 

- Un cadre fixe supportant le tout. 
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Le montage mecanique immerge dans l'eau, formant un 
support mobile compose de deux rouleaux de rotation, un 
superieur et un inferieur, espaces d'une certaine distance, 
suivant le nombre de cylindres et pistons voulus . Puis un 
flexible d'une certaine largeur, formant ainsi une surface de 
fixation des cylindres et pistons, entoure et relie les deux 
rouleaux de rotation, telle une courroie de transmission. 

Ensuite, ii est fixe de part et d'autre du support 
mobile, sur la surface exterieure de la courroie - de 
transmission sept paires ou plus, selon le desir, de cylindres 
identiques en poids et volume, accouples deux par deux, 
sytnetriquement, et inverses, par rapport a un axe de syraetrie 
fictif a dominance verticale, reliant les deux rouleaux par 
leur axe de rotation. 

Ces cylindres qui sont montes en parallele, ont chacun un 
orifice, appele entree ou sortie d'air, du cote de leur 
extremite obturee. De cet orifice, part un conduit d'air 
flexible qui relie le second cylindre formant la paire . 

L'autre extremite des cylindres est ouverte, et a 
l'interieur de chacun des cylindres se trouve un piston mobile 
d'un certain poids et d'une etancheite parfaite entre piston 
et cylindre pour emprisonner un certain volume d'air. 

Le mouvement rotatif continu, autonome et perpetuel a 
volonte n'est possible que si tous les elements suivants sont 
reunis : 

- Tout le dispositif est immerge entierement dans l'eau. 

7 paires de cylindres et pistons au minimum sont 
necessaires . 

- Chaque paire de cylindres et pistons sont relies par un 
conduit d'air flexible. 

- Tous les cylindres et pistons sont montes en parallele. 
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- Tous les elements qui constituent le dispositif sont de 
poids et volume identique afin que ceux-ci s ' equilibrent par 
rapport a 1 'axe fictif de symetrie. Ainsi les forces dues a la 
pesanteur s'annulent entre elles de par leur symetrie. 

- Les deux pistons d'une meme paire ont un poids superieur a 
la poussee d' Archimede du volume d'air emprisonne dans les 
cyl indres . 

Condition d'equilibre pour deux cylindres accouples 
formant une paire. 

FP1= poids du piston d'un premier cylindre d'une paire. 

FP2- poids du piston du deuxieme cylindre de la paire. 

FVA- poussee d' Archimede du volume d'air emprisonne dans un 

cylindre. 

Condition pour engendrer le mouvement rotatif . 
FPl + FP2 y FVA 
avec FPl = FP2 

Le mouvement est provoque par deux forces : 

- La poussee d 1 Archimede, due au volume d'air emprisonne dans 
chacun des cylindres, qui remonte a la surface de l'eau, 
exercant ainsi une poussee dans le cylindre du bas vers le 
haut . 

- La force de la pesanteur, qui entralne les pistons vers le 
bas, chassant ainsi le volume d'air emprisonne dans le 
cylindre vers le second cylindre de la paire, pour le conduit 
d'air flexible. 

Ces deux forces sont exercees simultanement . Dans la 
premiere phase descendante, c'est la force de la pesanteur qui 
agit sur les pistons, dans la deuxieme phase ascendante, c'est 
la poussee d' Archimede qui agit sur les cylindres. 
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Comme nous l'avons decrit au paravant, toutes les forces 
dues a la pesanteur s'annulent par leur symetrie. 

Le volume d'air viendra des iquil ibrer 1 Ensemble, en 
exercant une poussee du bas vers le haut, en creant ainsi un 
mouvement de rotation du dispositif . 

Pour resumer le mouvement, en premiere phase descendante, 
le piston, par sa pesanteur, descend dans le cylindre, en 
chassant ainsi un volume d'air qui passe par un conduit d'air 
flexible pour aller a 1 ' interieur du deuxieme cylindre inverse 
de la paire, dans lequel le piston qui s'y trouve descend lui 
aussi, laissant ainsi un volume libre pour recevoir le volume 
d'air. L 1 ensemble de poids identique par rapport a un axe de 
symetrie fictif est desiquilibre par le volume d'air du 
deuxieme cylindre, en exercant une poussee d'Archimede du bas 
vers le haut, provoquant ainsi un mouvement. 

Le mouvement obtenu est lent mais peut 
jouant sur la demul t iplicat ion mecanique et 
cylindres . 

Nous pouvons constater lors du mouvement qu'il existe des 
frottements parasites contraires au mouvement qui tendent a 
ralentir la rotation. Pour diminuer ces frottements, il suffit 
d'augmenter le poids des pistons, en ayant tou jours un 
equilibre de poids, de part et d'autre de 1 ' axe fictif de 
symetrie. Nous constatons egalement un autre frottement sur 
les axes de rotation des rouleaux de rotation. Pour le 
diminuer, il faudra cette fois-ci diminuer le poids des 
cylindres, tou jours en symetrie par rapport a l'axe fictif, en 
habillant ceux-ci de polystyrene expanse par exemple, ou 
toute autre matiere flottante sur 1 1 eau . Le poids des 
cylindres pouvant se rapprocher ainsi de zero tendent ainsi a 
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diminuer les frottements. Nous constatons que les systemes en 
forme de roue one moins de frottement . 

Lors de ce mouvement, il existe une phase critique qui 
stoppe la rotation si le dispositif n'est muni que d'une paire 
de cylindre et piston. Elle est atteinte lorsque les deux 
cylindres et pistons se trouvent sur l'axe de symetrie fictif. 
Pour remedier a cela, il suffit d'avoir au minimum sept paires 
de cylindres et pistons pour maintenir le mouvement rotatif 
continu, perpetuel et autonome. De plus, il existe une 
equivalence entre la longueur du piston, la longueur du 
cylindre, la longueur du systeme, p roport ionnelle a la 
contrainte de la phase critique de une paire de piston. En 
cherchant le desequilibre dans la longueur du systeme nous 
tombons dans une impossibility de conception. 

Le mouvement perpetuel se maintient en concevant un 
systeme en largeur et non en longueur. 

Dans une variante un systeme avec des cylindres alleges 
ne presente pas cet imperatif de conception. 

Selon une autre realisation de 1* invention, le dispositif 
peut etre en forme de roue sur un seul axe de rotation. Lors 
d'une approche de conception a 1'echelle, d'un capteur 
d'energie perpetuelle en forme de roue, le mouvement perpetuel 
est maintenu par deux paires au minimum de cylindres et 
pistons . 

Pour faciliter le mouvement, des masses se trouvent au 
centre de la roue, divisees en deux de la longueur du cylindre 
pour permettre l'annulation de sa raoitie dans la position 
horizontale du systeme. Le volume d'air doit se trouver le 
•plus loin du centre pour augmenter la force de la poussee 
d'Archimede. La synchronisation du. mouvement descendant du 
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support mobile peut s'effectuer par une masse" avec son 
equivalence en mat ie re flottante qui deviendrait ponctuelle 
dans une csrtaine position de la roue, avec un niveau d'eau 
a juste . 

Les cylindres pourront etre habilles de matiere legere 
flottante telle que du polystyrene expanse afin de reduire les 
efforts de f rot t e merit et la contrainte de la phase critique 
pour faciliier ie mouvement, et pourront etre ainsi montes en 
serie. lis pourront etre egalement rigides ou en membrane 
souple flexible et etanche, ou semi-rigide aux parois en forme 
d * accordeo.i formant un soufflet. 

Les pistons mobiles pourront etre flottants, en 
respectant les conditions d'equilibres vues au paravant, afin 
d'engendrer un mouvement plus rapide. Dans ce cas, les 
cylindres devront etre inverses. Ces pistons flottants 
pourront etre situes a l'exterieur ou a l'interieur des 
cylindres . 

Condition d*equilibre: 
?P l=FP2=Force de la poussee d'Archimede exercee par les 

pistons mobiles flottants. 
FVA = Force de la poussee d'Archimede exercee par le volume 

d'air emprisonne. 
FP1+FP2 y FVA 

Les dessins annexes illustrent, a titre d'exemple, un 
mode de realisation du dispositif conforme a la presente 
invention . 

Tel qu'il est represents sur les planches 1 a 5, le 
dispositif comporte un support mobile immerge dans 1 * eau 
constitue de deux rouleaux de rotation (1) relics par une 
courroie de transmission (2) sur laquelle sont fixees 
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symet riquement par rapport a un axe fictif de symetrie (3) et 
en parallele sept paires au minimum de cylindres (4) a 
1 ' interieur desquels se trouve un piston mobile (5) qui 
emprisonne un volume d'air (6) qui, en phase descendante du 
cylindre (4), chasse ce volume d'air (6) par un orifice (7) et 
un conduit d'air flexible (8) . 

Sur la planche 1, la figure 1 montre un cylindre (4) dans 
lequel se trouve un piston mobile (5) qui emprisonne un volume 
d'air (6) . 

La figure 2 montre un cylindre (4) dans lequel se trouve 
un piston mobile (5) qui chasse un volume d'air (6) par un 
orifice (7) et un conduit d'air flexible (8) . 

La figure 3 montre une paire de cylindres (4) et pistons 
mobiles (5) reliee par le flexible (8) . 

Sur la planche 2, la figure 4 montre un cylindre (4) 
rigide avec un piston mobile (5) . 

La figure 5 montre une variante du cylindre (4) avec des 
parois en accordeon formant soufflet. 

La figure 6 montre une autre variante du cylindre (4) 
avec une partie rigide et une autre partie souple . 

Sur la planche 3, les figures 1, 8 et 10 nous montrent 
les differentes phases essentielles du mouvement du systeme. 

La figure 9 nous montre la phase critique du mouvement. 

La figure 11 nous montre une variante du systeme, avec un 
support mobile en forme de roue. 
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Sur la pianche 4, les figures 12 et 13 nous montrent 
qu'il exisce une equivalence entre la longueur de la masse (1) 
la longueur du cylindre ( L) la longueur du systeme (Ls) et la 
contraince de la phase critique d'une paire de piston (P) . 

La figure 14 nous montre une conception en largeur 
permett anc le maintien du mouvement . 

La figure 15 nous montre un systeme avec des cylindres 
alleges, reduisant le nombre de paires de pistons necessaire 
au maintien du mouvement. 

Sur la pianche 5, la figure 16 nous montre une variante 
des pistons mobiles (5) . Ceux-ci sont flottants, et les 
cylindres (4) sont inverses. 

La figure 17 nous montre une variante des cylindres (4) . 
Ceux-ci sonc habilles a 1'exterieur de polystyrene expanse (9) 
ou toute autre matiere flottante dans 1 ' eau . 

La figure 18 nous montre une autre variante de pistons 
mobiles (5). Ceux-ci sont flottants et places a 1'exterieur 
des cylndres (4) inverses . 

Sur la pianche 6, la figure 19 nous montre une 
possibility d ' utilisation d'un capteur d'energie perpetuelle 
en forme de roue accouple au rotor d'un alternateur pour 
former un generateur autonome . 

Sur la pianche 7, les figures 20 et 21 nous montrent un 
exemple de conception d'une paire de cylindres et pistons dans 
un systeme en forme de roue. Les cylindres (1) et les masses 
<2) forment un cadre mobile (3) par rapport a deux pistons (4) 
relies entre eux par un. tube rigide (5) permettant le passage 
de l'air en done le centre est celui de la rotation du. systeme 
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(6) . Des masses avec leur equivalence en matiere flottante (7) 
permettent la synchronisation du mouvement descendant du cadre 
mobile et ascendant du support mobile. 

La figure 22 nous montre un exemple de conception d'un 
systeme en forme de roues a quatre paires de pistons. 

Le dispositif, objet de 1 'invention, peut etre utilise 
comme capteur d'energie perpetuelle, dans tous les cas ou l'on 
veut produire une energie. L 1 electr icite s'adapte le mieux 
pour transformer ce mouvement perpetuel en energie 
recuperable. On peut faire tourner une dynamo, ou, suivant la 
puissance recuperee, un alternateur. 

II est egalement possible de l'utiliser comme un moteur, 
en multipliant la vitesse de rotation par un systeme de 
pignon, jusqu f a la vitesse desiree. 
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1/ Dispositif permettant d'obtenir un mouvement rotatif 
continu, perpetuel et autonome, caracterise par le fait qu'il 
comporte un support mobile immerge dans l'eau, constitue de 
deux rouleaux de rotation relies par une courroie de 
transmission sur laquelle sont fixees symet riquement et en 
parallele sept paires au minimum de cylindres, par rapport a 
un axe de symetrie a dominante verticale ou biais, inverses 
l'un par rapport a 1' autre dans une meme paire et a 
l'interieur de chacun desquels se trouve un piston mobile qui 
emprisonne et chasse en phase descendante un volume d'air vers 
le deuxieme cylindre de la paire par un conduit d'air 
flexible, le tout etant de meme poids et volume. 

2/ Dispositif selon la revendicat ion 1, caracterise par le 
fait que le poids des deux pistons d'une meme paire doit etre 
superieur a la poussee d'Archimede exercee sur le volume d'air 
emprisonne et l'etancheite entre piston et cylindre doit etre 
parf aite . 

3/ Dispositif selon la revendicat ion 1, caracterise par le 
fait que le dispositif peut etre realise selon une variante en 
forme de roue sur un seul axe de rotation a dominante 
horizontale ou biais. 

4/ Dispositif selon la revendicat ion 1, caracterise par le 
fait que les cylindres pourront etre selon une autre variante, 
habilles de matiere legere flottante telle que du polystyrene 
expanse, ou etre en membrane souple, flexible et etanche, ou 
semi-rigide aux parois en forme d'accord^on formant un 
soufflet, ou entierement rigide. 

5/ Dispositif selon la revendicat ion 1, caracterise par le 
fait que les pistons mobiles pourront etre selon une autre 
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variante, flottants, en respectant les conditions d'equilibre 
de poids, volume et sy"e~rie et en inversant les cylindres . 

6/ Disposition selon la revendication 5, caracterise par le 
fait que les pistons r.cbiles flottants pourront etre situes a 
I'exterieur ou a l'interieur des cylindres. 
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